Electronics , ——

Specifiche

Numero piani di lavoro
Numero teste saldantfi
Potenza Watt

Area dilavoro

Velocita di movimento
Diametro filo saldante
Velocita caricamento filo
Ripefibilita

Range temperatura

Numero Programmi

Numero Condizioni
Saldatura

Sistema di controllo
Consumo
Alimentazione
Dimensioni

Peso

/APOLO

APOLLO SEIKO

APOLLO SEIKO
ROBOT DI SALDATURA J-CAT LYRA

J-CAT320 J-CAT330

1
1
300 W
200*200*50mm 300*320*100mm  400*400*150mm
XY 700mm/sec — Z 400mm/sec — R 900°/sec
0.4~1.0mm
1~50mm/s
X, Y,Z+0.0lmm - R +0.008°
0-500C°

999 memorizzabili

J-CAT 340

500 memorizzabili

Teaching Pendant / PC

400 W
AC94~260V
440*453*818mm 684*600*872mm  679*660*897mm
30kg 46kg 54kg




